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همین امر باعث شده تعداد متقاضیان آینه هوشمند پیشرفت چشمگیری داشته 
باشــد. آینه هوشــمند می‌تواند دســتیار صوتی داشــته باشــد و اطلاعــات را به‌صورت 
گویا برای شــما بخواند. همچنین می‌تواند دوربین تشخیص چهره داشته باشد. این 
امکان به این شکل اســتفاده می‌شود که اطلاعات را فقط کســانی که چهره آن‌ها برای 
آینه شناسایی و ثبت شده را تشخیص دهد و برای آن‌ها به نمایش بگذارد. البته از این 
امکان می‌توان طوری اســتفاده کرد تا زمانی که فرد روبه‌روی آن قــرار می‌گیرد اطلاعات 
سلامت بدن خود را ببیند. لازم به ذکر است که امکانات آینه هوشمند بنا به موقعیت 

و مکان‌های متفاوتی که نصب می‌شود متفاوت است.

ربات دلفینی� 
دانشــمندان چینــی از توســعه یــک ربــات شــناگر الکترومغناطیســی نرم، بی‌ســیم 
و بدون باتــری خبــر دادند کــه برای نظــارت بــر مولکول‌هــای شــیمیایی و ویروســی در 
مکان‌هــای صعب‌العبــور طراحی شــده اســت. بــه نقــل از آی‌ای، این ربات برگ‌شــکل 
بــا الهــام از دم دلفیــن ســاخته شــده و تنهــا ۵.۳ گــرم وزن دارد و توانایــی قابل‌توجهی 
در تشــخیص و تعییــن کمیت مــواد مختلــف، ازجمله ویــروس ســارس و کووید۱۹ در 
 )Science Advances( لوله‌هــای شبیه‌ســازی شــده دارد. ایــن تحقیــق کــه در مجلــه
منتشــر شــده، بر پتانســیل این نوآوری برای نظــارت در لحظــه روی فضاهــای محدود 
مانند لوله‌هــا تأکید و به چالش مهمی در ســامت عمومی رســیدگی می‌کند. در حال 
حاضر نظارت بر چنین فضاهایی محدود به بخش‌هایی اســت کــه برای نمونه‌برداری 
لودگــی را دشــوار می‌کنــد. یکــی از  دســتی در دســترس هســتند و ایــن ردیابــی منشــأ آ
قابلیت‌هــای کلیــدی ایــن ربــات ترکیبــی از توانایی‌های حرکتی و تشــخیصی آن اســت 
که در ربات‌های متحــرک موجود خیلــی کم وجــود دارد. »دکتر لی‌دنگ‌فنــگ«، محقق 

ارشــد گروه مهندسی پزشــکی در دانشــگاه ســیتی هنگ‌کنگ، در گفت‌وگو با ساوث 
چاینــا مورنینــگ پســت، توضیــح داد که هــدف محققــان طراحــی رباتــی بود کــه مانند 
دلفین شــنا می‌کند. در سیســتم محرکه ربات شــناگر نرم که از دم دلفیــن الگوبرداری 
شــده، اســتفاده از یک سیســتم تحریــک الکترومغناطیســی بــرای کنتــرل آهن‌رباها، 
به ربات امکان نوســان و حرکــت در آب را می‌دهد. حســگرهای الکترود روی دســتگاه 
برای شناســایی مولکول‌های مختلف براساس نیازهای بهداشــت عمومی، از فلزات 
لاینده‌های هســته‌ای، آماده می‌شــوند. به گفته  ســنگین گرفته تا ذرات بیولوژیکی و آ
لــی، طراحــی ربــات، کارایــی و انعطاف‌پذیــری سیســتم‌های نظــارت الکترونیکی ســیار 
را بدون بــه خطــر انداختــن عملکــرد در فضاهای محــدود و باریــک افزایــش می‌دهد. 
قابلیت‌های بی‌سیم، آن را قادر می‌ســازد به‌طور یکپارچه و بدون کابل در محیط‌های 
حلقه بســته مانند لوله‌های دایره‌ای کار کنــد. محققان تصمیم گرفتنــد از باتری‌های 
سنتی صرف‌نظر کنند و با استفاده از سیگنال‌های فرکانس رادیویی که از میدان‌های 
الکترومغناطیســی ساطع شــده توســط یک ســیم‌پیچ خارجی بیرون می‌آیند، ربات را 
تغذیه کنند. این انتخاب اســتراتژیک نه‌تنها وزن ربات را کم می‌کنــد، بلکه به آن اجازه 
می‌دهد تا بدون سیم در حین نظارت بر محیط، خود را شارژ کند. اگرچه تنگناهایی در 
طراحی ربات وجود دارد، مانند اســتفاده از انرژی فرکانس رادیویی که فاصله فعالیت 
ربات را به حداکثر چهار سانتی‌متر محدود می‌کند و انتقال داده‌ها به تلفن هوشمند 
مبتنی بر ارتباطات میدان نزدیک اســت و بُرد آن را تا ۱۰سانتی‌متر کاهش می‌دهد، اما 
لی‌دنگ‌فنگ به فناوری خود اطمینــان دارد. او گفت: »چنین فاصلــه‌ای برای فعالیت 
در خطوط لوله‌کشی و حتی در بدن انســان کافی اســت. در حالی که برای کار در اعماق 
دریا کافی نیست. این تیم به دنبال ادغام سیستم خود با ربات‌های موجود در زیر آب 

هستند که می‌تواند راه را برای بررسی اعماق دریا هموار کند.«


